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AULA 13 - MOBILIDADE

Prof. Pedro Braconnot Velloso



Resumo da aula anterior

 LPWAN
» Aplicacoes
e Arquitetura
» 'lecnologias

o Comparacoes
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0 Rede com &wfraesﬁru%ura
o Redes ad hoc

o CGrrau de mobilidade



o Cownceitos
o Roteamento 1P

o Tabela de rotas

o Agregagao de rotas
o Caracteristicas

o semwankica sobrm‘:arregada



Mobilidade vs 1P

o Mudanga de enderego 17
o TCr

o quebra de conexdo
o Roteamento

o Mudamgas na %opoiagm



o Eficiéncia
& Vazao
o Atraso
o Pac:o&es Perdidos
o Taxa de entrega
o Jitker

o Dis Famibuid&d@.
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o qrau de mobilidade

3 chir?im de mobilidade
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* Iigura do primerro shde

» Fonte: http://www.ikanda.be/sensors/what-1s-10t



http://www.ikanda.be/sensors/what-is-iot

